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EQUIPO ELECTRONICO JA383

1. ADVERTENCIAS

Atencion: Antes de efectuar cualquiertipo de intervencién en el equipo

electrénico (conexiones, mantenimiento), quiten siempre la alimentacién
eléctrica.

- Coloquenlineaarriba de lainstalacién uninterruptormagnetotérmico
diferencial con un adecuado umbral de intervencion.

- Conectenelcable de tierra al especifico borne previsto en el conector
17 del equipo (véase fig.2).

- Separen siempre los cables de alimentacion de los de mando y de
seguridad (pulsador, receptor, fotocélulas, etc.). Para evitar cualquier
interferencia eléctrica utilicen vainas separadas o cable blindado
(con blindaje conectado a la masa).
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LAYOUT Y COMPONENTES
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2. CARACTERISTICAS TECNICAS e
o a8 o«
(Tensién de alimentacién 115 V~- 50 Hz ) @: o c
Potencia absorbida 10w o R e
Carga max. motor 1200 W O =
Carga max. accesorios 0.5A e
Temperatura ambiente -20°C +55°C EE

Fusibles de proteccion N° 2 (véase fig. 1)
Logicas de funcionamiento Automatica / Automatico "paso pase” /
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Semigutomatica [ Seguridad / Semiautomatica B /
Presencia operador C / Semioutomdtica "paso paso”

Fig. l |

Tiempo de trabajo

Programable (de 0 a 4 min.)

Tiempo de pausa

Progromable (de 0 a 4 min.)

Fuerza de empuje

Regulable en 50 niveles

DISPLAY DESENALIZACIONY PROGRAMACION

\
\
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Enfradas en regleta

de bornes Open/ Open porcial / Disp. de seguridad

DIODO DECONTROLESTADOENTRADAS

enap. /Disp. de sequridad en cieme / Stop / Borde / Aimentacion+Tiera

REGLETA DEBORNESBAJATENSION

Entradas en conector Fin de carera apertura y cierre |/ Encoder

CONECTORDECODER/ MINIDEC /RECEPTORRP

Salidas en regleta de bomnes Destellador - Motor - Aliment.accesorios 24
Vdc - Luz testigo 24 Vdc/Salida temporizada - Fail safe

CONECTORENCODER

Conector rapido  Acoplamiento tarjetos de § pin Minidec, Decoder oreceptores RP

CONECTORFINDECARRERA

Programacion 3 teclos [+, -, F) y pantalla, modo "base” o "avanzado”

REGLETA DEBORNES CONEXION MOTORES Y DESTELLADOR

Funciones programables modo base Logica de funcionomiento - Tiempo

REGLETADEBORNES ALIMENTACION 115VAC

de pausa - Fuerza de empuije - Direccién cancela
Funciones programables modo avanzade  FPor de omongue - Frenado - 1

FUSIBLE MOTORES Y PRIMARIOTRANSFORMADOR (F 10A)

Fail safe - Predestello - Luz festigo/Salida temporizada -

FUSIBLEBAJATENSION Y ACCESORIOS (T800mA)|

Logica disp. de seguridad de apertura y ciere -

PULSADORPROGRAMACION'F"
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Encoder - Deceleraciones - Tiempo apertura parcial - |
\_ Tiempo trabgje - Solicitud asistencia - Contador de ciclos/ | PULSADORPROGRAMACION™"
4. CONEXIONES m_ﬁm'c“ PULSADORPROGRAMACION"+"
/, o i
s 2 © 8 gy & % - W
s 0w B<B"F g8 ++ ¢ g §E8i=3 024,
#8 e~
D123456?89101112 O [1314 1518 17 PENL|
WD, ENEOER ACCESSORIES MOTOR LANP
A | H i
| i o
A A ] G
\ L M5vac =
\ - max. 60W
\ \ ' __%:;"" — = 115 Vac
: : = 50 Hz

4 \ } ‘ Para la conexién delas N

f LI fotocélulasy de los N

/ ] dispositivos de seguridad, %

\ ~= remitanse al parrafo4.1.

/ \ O\ | STOP
[ ENCODER '\ OPENPARCIAL Fig. 2
(opcional) \
FIN DECARRERA OPENTOTAL Nota: El condensador se suministra con el operador.




4.1.  Conexidnfotocélulasy dispositivos de seguridad
Antes de conectarlas fotocélulas (u ofros dispositivas) es conveniente
elegir el tipo de funcionamiento en base a la zona de movimiento
que deben proteger (véase fig. 3):

z 5 _ Dispositivos
Dispositivos de seguridad

2 de seguridad
en apertura/cierre en apertura

e — L ——

\ Dispasitivos de
seguridad "borde”

Dispositivos de seguridad
\ en cierre

Flg.y

Dispositivos de seguridad en apertura: intervienen sélo durante el
movimiento de apertura de la cancela, por lo tanto son
adecuados para proteger la zona entre las hojas en apertura
y obstacules fijos (paredes. etc.) contra los riesgos de
impacto y aplastamiento.

Dispositivos de seguridad en cierre: intervienen sélo duranfe el
movimiento de cieme de la cancela, por lo tanto son
adecuados para proteger la zona de cierre contra el riesgo
de impacto.

Dispositivos de seguridad en apertura/cierre: intervienen durante los
movimientos de apertura y cieme de la cancela, por lo tanto
son adecuados para proteger la zona de apertura vy la de
cierre confra el riesgo de impacto.

Dispositivos de seguridad "borde": intervienen durante los movimientos
de apertura y cierre de la cancela, por lo tanto son
adecuados para proteger la zona entre la hoja en
movimiento y obstaculos fijos (pilares, poredes, efc.) contra
el riesgo de amputacién y arrastre.

Encoder (opcional): interviene durante los movimientos de apertura
y cierre: de la cancela, por lo tanto es adecuado para
proteger la zona de apertura y cierre contra el riesgo de
impacto, aplastamiento, amputacién y arrastre,

NOTA: Sidos o mas dispositivos de seguridad tienen la misma funcién

(opertura, cierre, aperturay cierre, borde de seguridad) los contactos

deben conectarse en serie entre si (fig. 4).

Deben utilizarse contactos N.C.

Conexion de dos contactos N.C. en serie
(Ej.: Fotocélulas, Stop, Borde, etc.)

O—— —— &——0 Fig.4

NOTA: §ino se utilizan dispositivos de seguridad, hay que puentearlos
bornes como se indica en la fig. 5.

/ Conexion de ningln dispositivo de seguridad \
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Seguidamente se incluyen los esquemas mas comunes de conexion
de fotocélulas y dispositivos de seguridad (de fig. é a fig. 13).

/ Conexion de un dispositivo de seguridad en cierre y de
un dispositivo de seguridad en apertura
>
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/ Conexiéon de un dispositivo de seguridad "borde” \
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/ Conexion de una pareja de fotocélulas en apertura \
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/ Conexion de una pareja de fotocélulas en cierre \
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Conexion de una pareja de fotocélulas en apertura, de\
una en cierre y de un borde
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/ Conexién de dos parejas de fotocélulas en cierre y de\ / Conexion de una pareja de fotocélulas en cierre y de \
una en apertura/cierre

dos bordes
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Fig. 11 / Conexion de 2 contactos N.A. en paralelo \

\ / (P. ej.: Open A, Open B)
e

ﬂ:onexlén de una pareja de fotocélulas en cierre, de unh

en apertura y de una en apertura/cierre o——1 )
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] 4.2. Regleta de bornes J7 - Alimentacién (fig. 2)
ALIMENTACION (bornes PE-N-L):

AX CL TX CL PE: Conexion de tierra

N : Alimentacién 115 V~ ( Neutro }

L : Alimentacién 115 V~ ( Linea )
Nota: Para un comrecto funcionamiento es obligatoria la conexion
de la torjeta al conductor de tierra presente en la instalacién.
Coloquen linea arriba del sistema un adecuado interruptor
magnetotérmico diferencial.

4.3. Regleta de bornes Jé - Motores y destellador (fig. 2)
MOTOR - (bornes 13-14-15): Conexion Motor.
; C Enlos motorreductores donde estd previstala centralincorporada,
g I e esta conexion ya esta precableada en serie. Para la direccién de
§+ " apertura de la hoja, véase programacion base Cap. 5.1..
LAMP - (bornes 14-17): Salida destellador ( 115V ~)

TX OP/CL RX OP/CL pPamnm—— R EE—
4.4. Regleta de bornes J1 - Accesorios (fig. 2)

OPEN A - Mando de "Apertura Total" (borne 1): se entiende cualquier

emisor de impulsos (pulsador, detector. etc.) gue. al cerrar un

RX OP TXOP contacto, manda la apertura y/o cierre total de la hoja de la

cancela.

j = Para instalar varios emisores de impulso de apertura total,

+|2 conecten los contactos N.A. en paralelo (fig.14).
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QOPEN B - Mando de "Apertura Parcial® o "Clerre"(borne 2): se
[ entiende cualquier emisor de impulsos (pulsador, detector,
\ Fig. 1_2/ etc.) que, al cerarun contacto, manda la apertura y/o cierre
parcial de la hoja de la cancelo. En las I6gicas B y € manda
: ; I |
Para instalar varios emisores de impulso de apertura parcial,
conecten los contactos N.A. en paralelo (fig.14).

mlhlmlnl_




FSW OP - Contacto dispositivos de seguridad en apertura (borne 3):
La funcién de los dispositivos de seguridad en apertura es
proteger |la zona interesada por el movimiento de la hoja
durante la fase de apertura. En las logicas A-AP-S-E-EP,
durante la fase de apertura, los dispositivos de seguridad
invierten el movimiento de las hojas de la cancela, o bien
detienen y reanudan el movimiento cuando se liberan
(véase programacioén avanzada Cap. 5.2.). En las logicas B
y C, durante el ciclo de apertura inferrumpen el movimiento.
Nuncg intervienen durante el ciclo de cierre.

Los dispositivos de seguridad de apertura, si estan ocupados
con la cancela cerrada. impiden el movimiento de apertura
de las hojas.

Parainstalar varios dispositivos de seguridad hay que conectar
los contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: Sino se conectan dispositivos de seguridad en apertura,
puenteen las entradas OP y -TX FSW (fig. 5).

FSW CL - Contacto dispositivos de seguridad en cierre (borne 4): La
funcién de los dispositivos de seguridad en cierre es proteger
la zona interesada por el movimiento de las hojas durante |a
fase de cierre. En las IGégicas A-AP-S-E-EP, durante la fase de
cierre, los dispositivos de seguridad invierten el movimiento
de los hojas de la cancela, o bien detienen e invierten el
movimiento cuando se liberan (véase programacion
avanzada Cap. 5.2.). En las I6gicas B y C, durante el ciclo de
cierre interrumpen el movimiento. Nunca intervienen durante
el ciclo de apertura. Los dispositivos de seguridad de cierre,
si estdn ocupados con la cancela abierta, impiden el
movimiento de cierre de las hojas.

Parainstalar varios dispositivos de seguridad hay que conectar
los contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: §i no se conectan dispositivos de seguridad en cierre,
puenteen los bornes CLy -TX FSW (fig. 5].

STOP - Contacto de STOP (borne 5): se enfiende cualquier dispositivo
(p. €j.: pulsador) que, al abrir un contacto, puede detener
el movimiento de loa cancela.

Parainstalor varios dispositivos de STOP conectenlos contactos
N.C. en serie.

Nota: Si no se conectan dispositivos de STOP, puenteen los
bornes STP y -.

EDGE - Contacto dispositivo de seguridad BORDE (borne 4): Lo
funcién de los dispositivos de seguridad "borde” es proteger
la zona interesada por el movimiento de la hoja durante la
fase de apertura / cierre y obstaculos fijos (pilares, paredes,
etc.). En todas las l6gicas. durante la fase de apertura o
cierre, los dispositivos de seguridad invierten el movimiento
de la hoja de la cancela durante 2 segundos. Si durante los
2 segundos de inversion los dispositivos de seguridad
intervienen de nuevo, detienen el movimiento (STOP) sin
efectuar ninguna inversion.

Los Dispositivos de seguridad borde, si estan ocupadosconla
cancela cerrada o abierta, impiden el movimiento de las
hojas.

Parainstalar varios disposifivos de seguridad hay que conectar
los contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad borde,
puenteen las entradas EDGE e -. (fig. 5.

- Negativo alimentacién accesorios (bornes 7 y 8)

+ 24 Vdc - Positivo alimentacién accesorios (bornes 9 y 10)
Atencién: La carga mdaxima de los accesorios es de 500 mA.
Para calcularlas absorciones remitanse a lasinstrucciones de
cada accesorio.

TX -FSW - Negativo alimentacién fransmisoresfotocélulas (borne 11)
Utilizando este borne para la conexién del negativo de la
alimentaciéon de los transmisores fotocélulas, se puede
eventualmente utilizar la funcién FAIL SAFE (véase
programacién avanzada Cap. 5.2.).

Si se habilita la funcién, el equipo verifica el funcionamiento
de las fotocélulas antes de cada ciclo de apertura o cierre.

W.L. - Alimentacion luz testigo/salida temporizada (borne 12)
Conectar entre este borne y el +24V una eventual luz testigo
o salida temporizada (véase programacion avanzada Cap.
5.2.) a 24 Vdc - 3 W max. Para no perjudicar el correcto
funcionamiento del sistema. no hay que superar la potencia

indicada.

o Minidec, Decodery RP

Se ufiliza para la conexlén rapidc de Minidec, Decoder y
Receptores RP (véase fig. 15, 16y 17). Acoplen el accesorio con
el lado componentes dirigido hacia el interior de la tarjeta. La
activacion y la desactivacion deben efectuarse después de
haber quitado la tension.
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Fig. 16

Fig. 15

|

RP

X —
o rdpido Fin de carrera (fig. 2)

Esta entrodo estd prepurcdu para la conexion rapida de los
fines de carmrera de apertura y de cierre que pueden mandar
la parada de la hoja, o bien el inicio de la deceleracidn, o bien
el frenado (véase programaciéon avanzada Cap. 5.2.). En los
motorreductores donde esta prevista la central incorporada,
esta conexion ya esta precableada en serie (fig. 2). Para la
direccién de apertura de la hoja, véase programacion
avanzada Cap. 5.2.

- ConectorJ3-Ac Gpido Encoder (fig. 2)
Esio entrada esta prepcrodu pora Ic: conexion rapida del
Encoder (opcional). Para el montaje del encoder en el motor,
véanse las comrrespondientes instrucciones.

La presencia del encoder estd indicada, cuando el
motorreductor estd en funcionamiento, por el destello del
Diodo "Encoder” presente en la tarjeta.

Con el uso del encoder la central conoce la exacta posicidon
de la cancela durante todo el movimiento.

El encoder permite gestionar las regulaciones de algunas
funciones de la central de modo diferente (apertura parcial y
deceleraciones, véase programacion avanzada Cap. 5.2.) y
como dispositivo antiaplastamiento.

Si la cancela, durante la fase de apertura o cierre, choca
contra un obstaculo, el encoder invierte el movimiento de la
hoja de la cancela durante 2 segundos. Si durante los 2
segundos de inversion el encoder interviene de nuevo, detiene
el movimiento (STOP) sin efectuar ninguna inversion.




5. PROGRAMACION
Para programar el funcicnamiento de la automacion hay que acceder
al modo “PROGRAMACION".
La programacion se divide en dos partes: BASE y AVANZADA,
5.1. PROGRAMACION BASE
Para entrar en la PROGRAMACION BASE hay que presionar el pulsador F:

s presiondndolo (y manteniéndolo presionado) la pantalla muestra el
nombre de la primera funcién.

=soltandolo, la pantalla muestra el valor de la funcién, que puede
modificarse con las teclas + y -,

spresionando otra vez F [y manteniéndolo presionado) la pantalla
muestra el nombre de la funcion sucesiva, etc.

*una vez llegados a la Ultima funcidn, presionando el pulsador F se
sale de la programacion y en la pantallc aparece de nuevo el
estado de la cancela.

La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las cuales
puede accederse en PROGRAMACION BASE:

~
PROGRAMACION BASE

Funcién

LOGICAS DEFUNCIONAMIENTO (véasetab. 3/a-g):
L D H = Automatica

HFF = Automdtica "Paso-paso”

5 = Automdtica "Disp. de seguridad”

E = Semiautomdtica

Por defecto

H

Pantalla

£ F = semiautomatica "Paso-paso”
|~ = Presencia operador
|5 = Semiautomdtica "B"

TIEMPO DE PAUSA:
P EI Sélo tiene efecto si se ha seleccionado la| 1

lIégica automdtica. Regulable de Ua 55|
seg. a pasos de un segundo.
Seguidamente la visualizaciéon pasa a ser
en minutos y decenas de segundos
(separados por un punto) y el tiempo se
regula a pasos de 10 segundos, hasta el
valor maximo de minutos.

EJ.: si la pantalla indica ES el tiempo de
pausa comrresponde a 2 min. y 50 seg.

0

FUERZA:

F U Regula el empuje del Mofor.
[] [ = fuerza minima

5 [J = fuerza méxima

DIRECCION DE APERTURA:

D‘ f Indica el movimiento de apertura de la
cancela y permite no cambiar las

conexiones en la regleta de bormes del

motor y del fin de carrera.

— =] =Movimiento de apertura ala derecha
E — =Movimiento de apertura alaizquierda

ESTADO CANCELA:
Salida de la programacion y regreso a la
visualizacion del estado de la cancela.

1] = cerada

[J | =En fase de apertura

[ = =En "sTOP"

[] 5 = Abierta

]~ = En pausa

[ ] 5 =intervencion del"FAILSAFE" (cap.5.2.)
[ 5 = En fase de ciere

[] 71 = En fase de inversion

Para acceder ala PROGRAMACION AVANZADA presionen el pulsador
F. y manteniéndolc presionado, presionen el pulsador +;

+al soltar el pulsador + la pantalla muestra el nombre de la primera
funcién.

«al soltar también el pulsador F, la pantalla visualiza el valor de la
funcién. que puede modificarse con los pulsadores + y -.

spresicnando el pulsador F (y manteniéndolo presionado) la pantalla
muestra el nombre de la funcién sucesiva, mientras que al soltarlo
se visualiza el valor, que puede modificarse con los pulsadores + y -,

*una vez llegados a la uitima funcién, presionando el pulsador F se
sale de la programacién y en la pantalla aparece de nuevo el
estado de la cancela.

La siguiente tabla indica la secuencia de los funciones a las cuales
puede accederse en PROGRAMACION AVANZADA:

g i’
PROGRAMACION AVANZADA @ + @

Pantalla Funcién Por defecto
PAR MAXIMO DE ARRANQUE:
b El mofor frabgjo al par méaximo (ignorando la I_’!
= regulacicn de par] en el momento inicial del st

movimiento. Util para hojas pesadas.

Y = Activo
1 o = Excluido

FRENADO FINAL :
Cuandolaocancelaocupa elfinde carrera de
aperlura o cierre, se puede seleccionar un
golpe para garantizar la parada inmediata
de la hoja. 5i se seleccionan deceleraciones,
el frenado _iniciara al final de las mismas.
Convalor el frenado esta deshabilitado.
El tiempo puede regularse de la

seg. a pasos de 0.1 segundos.

El.: si la pantalla indica D f, el fiempo de
frenado comresponde a | segundo.

3
3

[ [] = Frenado excluido
de [] | a =] = Frenado temporizado

FAIL SAFE:

La activacién de la funcién habilita un test de
funcionamiento de las fotocélulas antes de | I~ 1 L1
cada movimiento de la cancela. Siel test falla
(fotocélulas fuera de servicio. indicado por el
valor enla pantalla) lo cancela noinicia
el movimiento.

4 = Activo
o = Excluido

= &

PREDESTELLO (5 s.):
Permite activar el destellador durante 5 s.
antes del inicio del movimiento.

4 = Activo
1 o = Excluido

== i N i

LUZ TESTIGO:

Con la seleccion D D la salida funciond
como |luz testigo estdndar (encendida en
apertura y pausa, destellante en cierre,
apagoda con la cancela cerrada). Cifrag
diferentes corresponden a la activacién
temporizada de la salida, que podra uﬁ.‘izarg

LN
0
&
&

fmediante un relé) para alimentar ung luz_d
techo. El fiempo puederegularsede Ll a

seg. a pasos de | seg.. y de a L{_ min
a pasos de 10 segundos.

(7] = Luz testigo estandar
de [] a4 [|= Solida temporizada




Siestuviera presente y aclivo, "deceleraciones”
y "apertura parcial® estan gestionados por el
encoder (véanse parrafos relativas).

El encoder funciona como disposifivo
antiaplastamiento: si la cancela, durante la
fase de apertura o ciere, choca confra un
obstaculo, el encoder invierte el movimiento
de la hoja durante 2 segundos. 5i durante los
2 segundos de inversion el encoder interviene
de nuevo, detiene el movimiento (STOF) sin
efectuar ninguna inversion.

Y = Encoder activo
1 o = Encoder excluido

"l A 4
Pantalla Funcién Por defecto Pantalla Funcién Por defecto
LOGICA FOTOCELULAS CIERRE: TIEMPO DE TRABAJO:
F’ l_, Seleccionar el modo de intervencion de Ias o b Es conveniente programar un valor de 5+10 /
fotocélulas de cierre. o ) segundos superior al tiempo necesario para i
Sdlo intervienen en el movimiento de cierre: que la cancela vaya del fin de carera de
bloguean-e!l movimiento y lo invierten cuando cierre al fin de carrera de apertura y vicever-
se liberan, o lo invierten inmediatamente, sa. Esto protege al motor de posibles
sobrecalentamientos en caso de rotura de los
Y} = Inversién cuando se liberan fines de carrera.
o = Inversion inmediata en aperfura Regulable de [] o 55 seg. a pasos de un
4 b segundo.
Seguidamente la visualizacién combic en
LéG'ch FOTOCELULAS ‘P‘PERTUR‘“_'_ minutos y decenas de segundos {separadas
- / 1 | Seleccionar el modo de intervencion de los ™o porun punto] y el tiempo se regula a pasos de
Foa‘oc:s"eiufus d? apertura. .. 10 segundaos, hasta el valor maximo de
Intervienen solo en el movimiento de apertu- pereiayy
ra; bloquean el movimiento y lo reanudan El:sil talla indi 5 ! tiem d
cuandose liberan, oinvierteninmediatamente. si la pantalia indica . & iempe.de
trabajo corresponde a 2 min. y 50 seg.
4 = Inversion inmediata en cierre
M o = Reanudan cuando se liberan SOLICITUD DE ASISTENCIA (combinada con
=l 5 la funcién sucesiva): =
I Si esté activada, al final de la cuenta atras | | o
ENCODER: {que _pue,:de programarse co:ln la fur’u:i{')n
E |7 |Si estuviera previsto el uso del encoder sucesiva ‘Frogramacion ciclos’) efectia un
L_ |(opcional) se puede seleccionarla presencia. | I~ 1 L predestello de 2 s. para cada impulso de

e ¥

DECELERACIONES:

Se puede seleccionar la deceleracién de la
cancela después de la intervencion de los
fines de carrera de apertura y_ciemre.
Eltiermpo puede regularse de bfj = seg.
a pasos de 0,04 seg.,

Para el valor maximo Q 9 son unos 7 cm.

Si esta previsto el uso del encoder [opcional),
la regulacion no estd determinada por el
fiempo, sino por el nimero de revoluciones
del motor. cbteniendo asi una deceleracion
mds precisa.

[ [J = Deceleracién excluida
de [] | a[]4 = Deceleracién activa

APERTURA PARCIAL:

Se puede regular la anchura de la apertura
parcial de la hoja.

El tiempo puede regularse de D la r:_’ B
seg. g pasos de 0.1 segundos.

Si esta previsto el uso del encoder (opcionall,
la regulacicn no esta determinada por el
tiempo. sino por el nimero de revoluciones
delmotor, obleniendo asiuna apertura parcial
mds precisa.

Ej.: para una cancela que tiene una velocidad

de deslizamiento de 10 m/min, valor {i_J son
unos 1.7 metros de apertura.

Ej.: para una cancela que tiene una velocidad
de deslizamiento de 12 m/min, valor ] son

unos 2 metros de opertura.

=

Open (solicitud de intervencion). Puede ser
util para programar intervenciones de
mantenimiento programado.

4 = Activa
1 o = Excluida

PROGRAMACION CICLOS:
Permite programar una cuenta atrds de los

Iy
0

I™1 = |ciclos de funcionamiento de la instalocién.
Puede programarse (a millares) de a
S mil ciclos.

El valor visualizado se actualiza con el
subseguirse de los ciclos.

La funcion puede utilizarse para comprobar el
uso de la tarjeta o para usar la "Solicitud de
asistencia®.

ESTADO CANCELA:

Salida de la programacion y regreso a la
visualizacién del estado de la cancela
{véase Cap.5.1.). )

S

\.
6. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

La siguiente tabla indica el estado de los Dicdos en relacién con
el estado de las entradas.
Noten que: Diopo encenpipo = contacto cerrado

Diopo apacapo = contacto abierfo
Comprueben el estado de los Diodos de senalizacion como se
indica en la Tabla.

Funcionamiento de los Diodos de senalizacion del estado

(" DIODO ENCENDIDO APAGADO R
FCA Fin de carmera libre Fin de camera ocupado
FCC Fin de carera libre Fin de comrera ocupado
OPEN B Mando activado Mando inactivo
OPEN A Mando activado Mando inactivo
FSW OP Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupadas
FSW CL Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
STOP Mando inactive Mando activado

GDGE Disp. de seguridad libres Disp. desegmidodocupadoy

Nota:Ennegritase indicala condicion de los Diodos conlacancela cerrada enreposo.

7. PRUEBA DE LA AUTOMACION

Cuando termine la programacion, compmebenqueloms!c:loc:ion
funcione correctamente.

Comprueben, especialmente, que I|la fuerza esté
adecuadamente regulada y que los dispositivos de seguridad
intervengan correctamente.
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MANUAL DE INSTALACION AT
[ADSEERR |

Puartas & Portones Automaticos SA ceCV

GARANTIA

PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS, S.A. DE C.V., garantiza este producto por el
término de 1 afno en todas sus partes y mano de obra contra cualquier defecto de
fabricacién y funcionamiento a partir de fecha de entrega al consumidor.

CONDICIONES

Para hacer efectiva esta garantia, no podran exigirse mayores requisitos que la
presentacion de esta pdliza junto con el producto correspondiente, debidamente sellada
por el establecimiento donde lo adquirié o en: PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS,
S.A. DE C.V. AVENIDA 27 MANZANA 6 LOCAL 3, COL. FERNANDO GUTIERREZ
BARRIOS, BOCA DEL RIO, VERACRUZ, C.P. 94297, R.F.C.: P&P020118328, Tel.: (229)
927-5107, 167-8080, 167-8007, 151-7529.

PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS S.A. DE C.V., se compromete a reparar el
producto, asi como las piezas y componentes defectuosos del mismo, sin ningun cargo al
consumidor, los gastos de transportacion del producto que se deriven de su cumplimiento
dentro de su red de servicio seran cubiertos por PUERTAS & PORTONES
AUTOMATICOS, S.A. DE C.V

El tiempo de reparacién en ningun caso debera ser mayor de 30 dias a partir de la
recepcion del producto en cualquier sitio en donde se pueda hacer efectiva la garantia.

Esta garantia no es valida en los siguientes casos.

a) Cuando el producto ha sido utilizado en condiciones distintas a las normales.

b) Cuando el producto no ha sido operado siguiendo las indicaciones del instructivo
proporcionado.

c) Cuando el producto ha sido alterado o reparado por personas no autorizadas por
PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS, S.A. DEC.V

En caso de que la presente pdliza se extraviara, el consumidor puede recurrir a su
proveedor para que se le expida otra pdliza de garantia, previa presentacion de la nota de
compra o factura.

Producto: Sello de la Sucursal:
Modelo:

Marca:

No. Serie:

No. Factura:
Fecha de Entrega:

En caso de requerir partes, componentes, consumibles y accesorios, usted podra
obtenerlos con:

IMPORTADOR:

PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS, S.A. DE C.V.
Tel.: (229) 927-5107, 167-8080, 167-8007, 151-7529.
E-mail: portonesautomaticos@adsver.com.mx

Web: www.adsver.com.mx



